ARCHI 9000

CYFROWY SYSTEM REJESTRACJI

ARCHI 9000 to:
— SAZ 2000 — jednolity program do obshugi, komunikacji,
analizy, raportowania, edycji itp.
— COMTRADE - funkcje importu i eksportu plikow
— obsluga portami szeregowymi RS, $wiattowodami,
Ethernet.

CHARAKTERYSTYKA URZADZENIA

System rejestracji ARCHI 9000 jest wieloprocesorowym sytemem
pomiarowym rejestrujacym zaktocenia, zdarzenia oraz jako$¢
energii o architekturze skupionej lub rozproszonej. Posiada on
SWOj system operacyjny czasu rzeczywistego z archiwizacja
danych na dysku twardym. System ten przetwarza informacje:
analogowa 1 dwustanowa z programowana czg¢stotliwoscia.
Precyzyjny pomiar wej$¢ analogowych, globalna synchronizacja
czasu kazdego modulu oraz srodowisko wizualizacji SAZ 2000
daje mozliwo$¢ precyzyjnej analizy zarejestrowanych zdarzen,
zaréwno tych zarejestrowanych, jak rowniez wyliczanych.

System rejestracji ARCJI 9000 przeznaczony jest do rejestracji
stanu linii przed, w trakcie oraz po wystapieniu stanu awaryjnego.
Dodatkowo, umozliwia pomiar i odczyt aktualnego stanu
monitorowanych linii z ostatnich 100 ms. Dane te moga by¢
przestane do systeméw komputerowych i przedstawione w postaci
graficznej (przebiegi) lub numerycznej. Kazdy modut systemu
posiada swoj lokalny bufor pamigci z podtrzymaniem bateryjnym,
umozliwiajacym zapami¢tanie stanu wszystkich linii wejsciowych.
Odczyt zarejestrowanej informacji moze by¢ dokonany doraznie
przy pomocy przenosnego komputera lub zdalnie poprzez lini¢
telefoniczng lub sie¢ komputerowg. Modutowa konstrukcja i
bardzo rozbudowane funkcje komunikacyjne umozliwiaja dowolna
konfigracje sprzetowa odpowiednig do zyczen klienta.

W sklad systemu rejestracji zaklocen wchodzg nastepujace
podstawowe czesci:

— cyfrowe moduly rejestracyjne wejs¢ analogowych i dwustanowych — ARCHI LGU

— jednostki centralne ARCHI CPU

— lokalne stanowiska wizualizacji i analizy danych LVU

— oprogramowanie analizy danych SAZ 2000.
Dodatkowo, system ARCHI 9000 moze by¢ wyposazony w modut CSS 4E stuzacy do sygnalizacji stanow wybranych
wejs¢ dwustanowych, stanéw awaryjnych, realizacji ztozonych logik, tworzenia réznego rodzaju szyn typu AL, UP i
innych. Cyfrowy rejestrator dokonuje zapisu sygnatéw pomiarowych analogowych i dwustanowych doprowadzonych z

okreslonych urzadzen stacji.

W ramach jednego systemu ARCHI 9000 moze by¢ zastosowanych maksymalnie 16 modutow. Kazdy modut
rejestracyjny posiada dwa moduty mikroprocesorowe, jeden dla probkowania sygnatow szybkozmiennych, jeden dla

rejestracji wielkosci wolnozmiennych.
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PARAMETRY TECHNICZNE - ARCHI LGU/HS

Zakresy pomiarowe

8 / kaseta 19"

>0,5

1,2,4,5, 10 lub 20kHz

DC - 20kHz lub DC - 0,45 x fp*
(z filtracja dolnoprzepustowa)

16 bitow

> 60dB

> 65dB

>70dB

<30us

<-70dB

115.5V, 173.2V, 300V rms

Zakresy pomiarowe dla wejs¢ DC

163.3V, 245V, 424V DC

Impedancja w stanie pracy (U=Un)

100kQ2

Obciazenie przy U=200Vrms

0.4VA

Dla wejs¢ AC 43A lub 100A
Zakresy pomiarowe

Dla wejs¢ DC 60A lub 141A
Obciazalno$¢ dlugotrwata 2In
Obcigzalnos¢ 1-minutowa 5In
Obcigzalnos¢ 1-sekundowa 100In/ 1A i 75In/5A
Obcigzenie dla [=5A rms 0,1VA

Pojemnos¢ pamigci modutu 8MB

Tlos¢ zdarzen / czas rejestracji / fp gg }%8/ ?326525)11(5}212
Czas przedawaryjny zdarzenia 0d 0.1 do 5s

Czas awaryjny i poawaryjny od 0.2 do 5s

Tlo$¢ zdarzen dla ciaglej rejestracji do 128

Doktadno$¢ synchronizacji czasu + lms

Temperatura pracy

od -5 do +40°C

Temperatura przechowywania

od -25 do +70°C

Wilgotnosé

od 40 do 80%

Waga urzadzenia

PN-EN 60255-6, PN-EN 50263

max. 5kg

*fp — czestotliwos¢ probkowania
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Kazdy system rejestracji posiada kilka definiowanych nazw uzytkownikow oraz haset dostgpu pozwalajacych na:
przegladanie danych,

przegladanie danych, odbieranie danych,

przegladanie danych, odbieranie danych, dokonywanie zmian parametrow,

— przegladanie danych, odbieranie danych, dokonywanie zmian parametréw, kasowanie danych.
System ARCHI 9000 analizuje sygnaty analogowe i dwustanowe oraz samodzielnie decyduje o rozpoczgciu rejestracii.
Analiza ta oparta jest o:

— stany sygnaléw dwustanowych,

— wartoS$ci skuteczne sygnatow mierzonych bezposrednio,

— zmiany warto$ci mierzonych w zadanym przedziale czasowym AX/At,

— wartoS$ci sygnalow wyliczanych dla rejestracji wolnozmiennych:

*  prad kolejnos$ci zgodnej/ przeciwnej/ zerowe,
* napiecie kolejnosci zgodnej/ przeciwnej/ zerowe,
* moc czynna oraz jej pierwsza pochodna — dP/dt,
* moc bierna oraz jej pierwsza pochodna — dQ/dt,
*  czestotliwos¢ oraz jej pierwsza pochodna df/dt.
Rejestrator umozliwia zdefiniowanie nastgpujacych kryteriéw wyzwalania dla przebiegéw szybkozmiennych:

— zwigkszanie oraz zmniejszanie wartosci RMS napigc,

— zmiany warto$ci RMS napiecia AU/At,

— zwigkszanie oraz zmniejszanie warto$ci RMS pradow,

— zmiany warto$ci RMS pradow Al/At,

— zwigkszanie lub zmniejszanie czgstotliwosci f,

— pojawienie si¢ okre§lonego stanu wejscia dwustanowego,

— pojawienie si¢ okreslonej kombinacji stanow wej$¢ dwustanowych oraz innych kryteridw rejestracji,

— zmiany stanu wejécia dwustanowego

oraz korzystajac z danych i obliczen wykonywanych przez bloki rejestracji wolnozmienne;j:
— zwigkszanie oraz zmniejszanie warto$ci wyliczanego pradu kolejnosci zerowej,
— zwigkszanie oraz zmniejszanie warto$ci wyliczanego napigcia kolejnosci zerowe;,
— zwigkszanie oraz zmniejszanie warto$ci wyliczanego pradu kolejnosci zgodnej,
— zwickszanie oraz zmniejszanie warto$ci wyliczanego napigcia kolejnosci zgodnej,
— zwigkszanie oraz zmniejszanie wartosci wyliczanego pradu kolejnosci przeciwne;j,
— zwigkszanie oraz zmniejszanie wartosci wyliczanego napigcia kolejnosci przewciwne;j,
— zmiany czg¢stotliwosci (df/df),
— zmiany mocy czynnej (dP/df),
— zmiany mocy biernej (dQ/dt).

Moduly rejestrujace, jednostki centralne i1 stanowiska lokalne systemu Archi 9000 posiadaja wewn¢trzne zegary czasu
rzeczywistego synchronizowane réwnolegle z zegara odbiornika GPS przy pomocy wejscia dwustanowego.
Doktadno$¢ zegara GPS jest lepsza niz Sus. Zegar GPS posiada wyjscie wysokonapieciowe 0-220VDC, na ktorym
nadaje znacznik czasu zgodny ze standardem DCF. Wyjscie to podiacza si¢ réwnolegle do wszystkich modutow
systemu ARCHI 9000. System automatycznie przetacza si¢ na czas letni i zimowy. Doktadnos$¢ synchronizacji zegarow
wynosi co najmniej +/- 1ms w ramach ARCHI 9000, jak rowniez pomi¢dzy dowolnie usytuowanymi geograficznie
innymi systemami tego typu.

Kazdy modut rejestrujacy charakteryzuje:
— 8 dowolnych wej$¢ do pomiaru sygnatéw analogowych,
— do 45 wej$¢ dwustanowych,
— do 8 sygnatow wyjsciowych przekaznikowych do sygnalizowania stanéw modutu,
— panel z LED-ami pokazujacy aktualny status urzadzenia.

Funkcjonalne cechy to:
— programowy wybor czestotliwosci,
— programowy wybor sposobu wyzwalania,
— pomiar czestotliwosci z programowang zmiang liczby kanatow,
— buforowanie zgromadzonych danych,
— programowane ustalenie czasu przedawaryjnego,
— programowane ustalenie liczby rejestrowanych zdarzen przy staltym pobudzeniu,
— programowane ustalenie rozdzielczosci przetwarzanej informacji analogowe;.
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Konfiguracja sprze¢towa synchronizacji czasow moduléw rejestratorow typu ARCHI LGU
z wykorzystaniem odbiornika GPS

Antena GPS (z magnetycznym chwytakiem)

SCIANA BUDYNKU
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Impulsy wysoko napigciowe do modutdéw systemu Archi 9000
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Do osrodka zbierania danych
Komunikacja do prezentera

lub systemu nadrzednego Komunikacja do prezentera

lub systemu nadrzednego
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220V Komunikacja migdzymodutowa Komunikacja migdzymodutowa
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SYNCHRONICZNE PROBKOWANIE
SYNCHRONICZNE POBUDZENIE

KOMUNIKACJA MIEDZYMODULOWA
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